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L'usage d’un robot de sol pour amener des éléves en situation de
handicap dans les apprentissages

Cette communication s’appuie sur un projet construit autour d’un robot de sol, le Roamer too, pour des élevés en
situation de handicap moteur avec des troubles cognitifs et comportementaux. Pour ces jeunes qui ont du mal a prendre
le chemin de I'école et a rentrer dans des pratiques scolaires, il s’agit, autour d’un travail de programmation de
déplacement du robot, de les enrdler dans I'activité et de leur donner I'envie d’école.

Aprés une présentation des profils des éléves concernés et du projet, nous proposerons une analyse de diverses séances.
Elle a pour objectif d’extraire des indicateurs pour comprendre le comportement et la conduite de ces éléves et des
éléments utiles a I'enseignant pour construire son action.

Les faits sont éclairés en référence a la théorie de I'activité instrumentée pour aider a la compréhension de I'activité de
I’éleve ; et pour contribuer a la construction de situations efficaces inscrites dans la perspective d’'une pédagogie de
I’'accompagnement.

La communication discute des apports et des limites de ce projet. Elle sera illustrée par quelques photos et/ ou vidéos.

Ce projet a été réalisé, sur une année, en partenariat : PEP des Alpes Maritimes (Pupilles de I'enseignement public) et
L'ORNA (Observatoire des ressources numériques adaptées), direction du numérique pour I'éducation, ministere de
I’Education nationale, géré par I'INS HEA (Institut national supérieur de formation et de recherche pour I'éducation des
jeunes handicapés et les enseignements adaptés, Suresnes 92)
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